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AUTOMATION ROBOT

™™ COBOT
TM Al SERIES S

Native Al engine + Robotic arm 4 Vision system

ALL in ONE

Especificacién

TMTS TM5S-M
Peso 23.9kg 22.9kg 23.9kg 22.9kg 23.6 kg 22.6 kg
Carga util maxima 5kg Tkg 5kg Tkg 5Skg Tkg
Alcance 946mm 758mm 946mm 758mm 946mm 758mm
Rangode | J1,J2,J4,J5,J6 +/-360°
movimientos J3 +/- 158° | +/- 152° | +/-158° +/-152° | 41580 | 4/-152°
J12793 210°/s
Velocidad J4, J5 225°/s
J6 450°/s
Max. Velocidad 4.5mfs
Repetibilidad +/-0.03 mm
Grado de libertad 6 ejes giratorios

Entradas digitales: 16 / Salidas digitales: 16

Caja de control et - e
Entradas analdgicas: 2 / Salidas analogicas: 2

E/S

Conexidn de Entradas digitales: 3 / Salidas digitales: 3
herramienta DO_0 (DO-0/Al) / DO_1 (DO-1/RS485-) / DO_2 (DO-2/RS485+)
Fuente de alimentacion de E/S 24V 2.0A para caja de control; 24V 1.5A para herramienta
Clasificacién IP IP54 (brazo robético); IP54 (Caja de control) | IP54 (brazo robético) | IP54 (brazo robético); IP54 (Caja de control)
Consumo de energia tipico 240W
Temperatura 0~50°C
Clasificacién de limpieza ISO Clase 3
Fuente de alimentacién 100~240 VCA, 50~60 Hz | 24~60 VCC | 100~240 VCA, 50~60 Hz
Interfaz de E/S 3XCOM ~ 1XHDMI ~ 3XLAN ~ 4XUSB2.0 ~ 2XUSB3.0

RS-232/RS-422/RS-485, Ethernet, Modbus TCP/RTU (maestro y esclavo)

Comunicacién
PROFINET (opcional), EtherNet/IP (opcional)

Entorno de programacién TMflow (basado en diagrama de flujo/script)
Certificacién CE, SEMI S2 (opcional)
IAy visién robédtica
Funcién de IA Clasificacion, Deteccidn de Objetos, Segmentacidn, Deteccion de Anomalias, Al OCR
L. Posicionamiento, Lectura de cddigos de barras 1D/2D, OCR,
Aplicaciones . - . .
Deteccion de defectos, Medicidn, Verificacion de ensamblaje
Precisién de posicionamiento Posicionamiento 2D: 0,1 mm* ¥
Ojo en mano (integrado) Cémara en color con enfoque automatico y resolucién de 5 M, distancia de trabajo 100 mm ~ o N/A
0Ojo a mano (opcional) Admite un méximo de 2 cdmaras GigE 2D o 1 cdmara GigE 2D + 1 cdmara 3D* @

@ o5 datos de esta tabla estan medidos por el laboratorio TMy la distancia de trabajo es de 100 mm. Notar que en aplicaciones
practicas, los valores relevantes pueden ser diferentes debido a factores como la fuente de luz ambiental en el local, las caracteri
sticas del objeto y los métodos de programacién de visién que afectaran el cambio en la precisién.

*@consulte el sitio web oficial de TM Plug&Play para conocer los modelos de cdmaras compatibles con TM Robot.
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TM7S TM5S TMI2S TM14S TM25S sems (€ (180) 189) pymons) € C €

Especificacion

Modelo TM12S TM14S TM25S TM12S-M TM14S-M TM25S-M  TM12S-X TM14S-X TM25S-X
Peso 33.3kg 33 kg 80.6Kg 33.3kg 33kg 80.6 Kg 33kg 32.7kg 80.3Kg
Carga Gtil maxima 12kg 14kg 25kg 12kg 14kg 25kg 12kg 14kg 25kg
Alcance 1300mm 1100mm 1902mm 1300mm 1100mm | 1902mm | 1300mm 1100mm 1902mm
Rangode | J1,J2,J4,J5,J6 +/-360°
movimientos J3 +/-162° | +/-159° +/-166° +/-162° | +/-159° +/-166° | +/-162° | +/-159° +/-166°
1% 2. 130°/s 100°/s 130°/s 100°/s 130°/s 100°/s
J3 210°/s 130°/s 210°/s 130°/s 210°/s 130°/s
Velocidad Ja 225°/s 195°/s 225°/s 195°/s 2958s 195°/s
J5 225°/s 210°/s 225°s 210°/s 225°%(s 210°/s
J6 450°/s 2958/s 450°/s 225°/s 450°/s PI58/S
Max. Velocidad 4.5mfs 5.2mfs 4.5mfs 5.2mfs 4.5mfs 5.2mfs
Repetibilidad +/-0.03 mm +/-0.05 mm +/-0.03 mm +/-0.05mm +/-0.03 mm +/-0.05 mm
Grado de libertad 6 ejes giratorios
X Entradas digitales: 16 / Salidas digitales: 16
Caja de control — - e
E/s _ Entradas analdgicas: 2 / Salidas analogicas: 2
Conexion de Entradas digitales: 3 / Salidas digitales: 3
herramienta DO_0 (DO-0/Al) /DO_1 (DO-1/RS485-) / DO_2 (DO-2/RS485+)
Fuente de alimentacion de E/S 24V 2.0A para caja de control; 24V 1.5A para herramienta
Clasificacién IP IP54 (brazo robético); IP54 (Caja de control) IP54 (brazo robético) IP54 (brazo robético); IP54 (Caja de control)
Consumo de energia tipico 400W | 600W 400W | 600w 400W | 600W
Temperatura 0~50°C
Clasificacién de limpieza ISO Clase 3
Fuente de alimentacién 100~240 VCA, 50~60 Hz [ 200~240 VA, 50~60 Hz 24~60 vce | 48~60vce | 100~240vca, 50~60 Hz | 200~240 v, 50~60 Hz
Interfaz de E/S 2XCOM ~ 1XHDMI ~ 3XLAN » 2XUSB2.0 » 4 X USB3.0
L, RS-232/RS-422/RS-485 ~ Ethernet ~ Modbus TCP/RTU (maestro y esclavo)
Comunicacion - -
PROFINET (opcional), EtherNet/IP (opcional)
Entorno de programacion TMflow (basado en diagrama de flujo/script)
Certificacién CE, SEMI S2 (opcional)
Funcién de IA Clasificacion, Deteccidn de Objetos, Segmentacion, Deteccién de Anomalias, Al OCR
L. Posicionamiento, Lectura de c6digos de barras 1D/2D, OCR,
Aplicaciones s o ety .
Deteccion de defectos, Medicidn, Verificacion de ensamblaje
Precisién de posicionamiento Posicionamiento 2D: 0,1 mm* ¥
Ojo en mano (integrado) Camara en color con enfoque automatico y resolucién de 5 M, distancia de trabajo 100 mm ~eo N/A
0Ojo a mano (opcional) Admite un maximo de 2 cdmaras GigE 2D o 1 cdmara GigE 2D + 1 cémara 3D* @
W os datos de esta tabla estan medidos por el laboratorio TMy la distancia de trabajo es de 100 mm. Notar que en
aplicaciones practicas, los valores relevantes pueden ser diferentes debido a factores como la fuente de luz ambiental en el
local, las caracteristicas del objeto y los métodos de programacién de vision que afectaran el cambio en la precision.
*@consulte el sitio web oficial de TM Plug&Play para conocer los modelos de camaras compatibles con TM Robot.
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NAUTOMATION ROBOT

Teléfonos:
800 8417199 y 811766 9959

Av. Arco Vial No. 199, calle 3 interior |, Prologis Park
Apodaca, Apodaca, N.L., México C.P. 66627

contacto@cobot.mx
MAS INFORMACION EN:

www.COBOT.MX
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