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DISTRIBUIDOR AUTORIZADO

TECHMAN ROBOT

ROBOT

Mejore el rendimiento general de sus lineas de ensamble y produccion con soluciones de auto-
matizacion como nuestra serie Al Cobot, una familia de robots colaborativos con sistemas de
vision integrados y tecnologia de IA. Nuestros cobots ayudan a establecer un entorno de trabajo
armonioso donde los humanos y las maquinas colaboran y sobresalen.

ACERCA DE

Fundada en el ano 2015 como parte de una nueva unidad de negocio del grupo Quanta Com-
puter, empresa publica taiwanesa con 36 anos de trayectoria, lider global en produccion ODM
de articulos de computo, conectividad, etc. Con un equipo de mas de 100 ingenieros en el
departamento de investigacion y desarrollo (R&D), crean TechMan Robot; el robot colaborativo
mas Simple, Inteligente y Seguro en el mercado. La alta calidad del producto, sus diferenciado-
res técnicos, y su filosofia de practicidad en la experiencia de usuario; hacen de TechMan Robot
su aliado incondicional en los procesos de produccion.
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éPOR QUE ELEGIR A IAS AUTOMATION Y TECHMAN ROBOT?
CLIENTES GLOBALES

Techman Robot Inc. y su red de distribuidores en el mundo, estamos comprometidos a hacer
de TechMan Robot un verdadero aliado incondicional altamente productivo, capaz de trabajar
hombro con hombro con su personal de linea de produccion, en un ambiente de colaboracion,
resolviendo eficientemente las tareas mas repetitivas, tediosas, aburridas; asi como aquellas
tareas de alta precision, especialidad, de alto control de calidad; ademas de aquellas ergonomi-
camente deficientes. Colaborando en equipo, juntos atendemos los clientes locales y globales
llevando soluciones eficientes.

; d @ Fursthone e Sequrdad
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b
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All in ONE
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PROPUESTA DE VALOR AGREGADO
COMPROMISO DE VALIDACION

En IAS Automation estamos comprometidos a hacer de cada aplicacion de nuestros cobots
Techman Robot, una experiencia de satisfaccion para nuestros clientes, estaremos siempre muy
pendientes de validar cada aplicacion con el fin de respaldar las intenciones de su uso por parte
de nuestros clientes, o bien diagnosticar y argumentar técnicamente nuestro derecho reserva-
do a declinar su uso en determinada aplicacion que ponga en riesgo la integridad fisica de las
personas, integridad y desempeno del robot, o bien se confirme que no se tendria el resultado
esperado.

JUSTIFICACION

Apoyaremos al cliente para clarificar y considerar todos aquellos argumentos de peso que sean
de peso para la justificacion de la implementacidon de nuestros cobots en sus lineas y/o procesos
de produccion.

- RSI - Retorno Sobre la Inversion (segun las politicas de justificacion de cada cliente)

- Mejoramiento de la eficiencia, productividad y calidad del proceso

- Ergonomia

- Costos relacionados a la produccion: mano de obra, desperdicios por defecto de produccion
(scrap)

- Plan de transformacion, Industria 4.0

- Etc.

EQUIPO A PRUEBA*

Con la finalidad de promover la cultura colaborativa en las organizaciones, y nuestros clientes
puedan tener un acercamiento muy real de lo que seria la implementacion de un cobot
Techman Robot en su proceso; IAS Automation cuenta con un par de cobots disponibles para
pruebas. TM5-700 y TM12 son los modelos.

En un escenario de coinversion en pruebas, IAS Automation a través de su personal especializado
y calificado en Techman Robot, pone a su disposicion esta posibilidad. IAS Automation proveera a
préstamo y bajo un periodo determinado, alguno de los cobots ya mencionados y nuestro perso-
nal apoyara en todo momento a su programacion e implementacion. El cliente por su parte
debera invertir en los elementos, herramientas y demas equipos necesarios para desarrollar el
requerido ambiente y ecosistema colaborativo para la operacion de nuestro cobot Techman
Robot.

* Sujeto a disponibilidad.
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hola@iasmx.com www.COBOT.mx f © in @ ¢ 1As AUTOMATION



https://cobot.mx/

PUESTA EN MARCHA

En IAS Automation estamos comprometidos con el éxito de cada una de las aplicaciones de
nuestros clientes, asi como a la correcta culturizacion de la robotica colaborativa entre su perso-
nal operativo y sus mandos. Por tal, nos comprometemos a ser participes presenciales en la
puesta en marcha de sus primeras implementaciones, realizando el acompanamiento técnico
necesario en materia de nuestros cobots para la correcta implementacion y la interaccion con
su personal.

CAPACITACION

-EN SITIO

Una vez que seamos favorecidos con su confianza, y
decidan implementar nuestros cobots en sus procesos;
IAS Automation capacitara a su personal involucrado en
materia. Una vez que adquieran y reciban al menos su
primer equipoy estén listos para implementarlo, capaci-
taremos al personal que se defina estratégico para lide-
rar el proyecto, la cultura, y la operacion de los equipos.
Incluso la primera implementacion corresponde al
I primer ejercicio “HandsOn" sobre el producto.

- SALA DE CAPACITACION IAS AUTOMATION

En nuestras instalaciones corporativas en Apodaca
Nuevo Ledn, contamos con una amplia y funcional
sala de capacitacion donde impartimos cursos de
capacitacion de diferentes asignaturas.

Los mdédulos de operacion BASICO y AVANZADO
del cobot Techman Robot, forman parte de este
programa de capacitacion. Nuestros clientes
pueden participar en base a programacion.

SOPORTE TECNICO

IAS Automation cuenta con ingenieros especialistas de Servicio Técnico capacitados directa-
mente por personal de Techman Robot Inc. de Taiwan, quienes pueden realizar trabajos de
supervision de instalacion y puesta en marcha del equipo suministrado por IAS Automation
dentro del territorio nacional. Nuestros ingenieros se encuentran disponibles para brindar asis-
tencia técnica en programacion, supervision de instalacion, puesta en marcha, resolucion de
fallas, mantenimiento y servicios de reparacion en equipos y robots Techman. Servicios fuera de
garantia se cotizan segun necesidades y ubicacion del cliente.

8008417199
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:QuéesunAlCobot? TM Al COBOT

Al Cobot es un robot colaborativo que combina a la perfeccion tres dominios tecnoldgicos:
Al, Vision y Cobot. Esta integracion combina efectivamente las funciones de un "cerebro”,
"ojos" y "manos"”, lo que permite al cobot realizar tareas visuales, emitir juicios y ejecutar
acciones de manera muy similar a un humano. La automatizacion de procesos no solo
ahorra tiempo y recursos, sino que también promueve la colaboracion efectiva entre
humanos y robots, mejora la calidad general de la produccidon y agrega un valor
significativo a su fabrica. Hace quince anos, los robots colaborativos introdujeron el
concepto de humanos y robots trabajando juntos. Hoy, la nueva generacion de robots
colaborativos con Inteligencia Artificial ha hecho realidad el suefio de tener socios
inteligentes y confiables.

Al COBOT

= [
Funciones de software adicionales
[ ITMcraft
[ITMvision™

[ITM 3Dvision™

™ ini
SOFTWARE TM Al+™ Training Server

TM Image Manager

TM Al+™ AOI Edge

TMstudio Pro

BEEA

8008417199

hola@iasmx.com www.COBOT.mx f © in @ ¢ 1as AuTOMATION



https://cobot.mx/

Aplicaciones industriales

TM Al Cobot ofrece rendimiento y compatibilidad excepcionales. Equipado con un
sistema de vision incorporado, permite al robot percibir su entorno. Su cerebro de 1A
también traduce datos de imagenes en comandos precisos para tareas como
posicionamiento y deteccion, integrandose perfectamente con el brazo robdtico para

ejecutar tareas de manera eficiente. En la era de la IA, TM Al Cobot es la mejor opcion
para realizar fabricas inteligentes.

Industria electrénica Industria alimentaria

8008417199
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Escenario de aplicacion de Al Cobot

La interfaz grafica del sistema de vision integrado del TM Al Cobot elimina la necesidad de
programacion y permite un proceso fluido desde la recopilacion y anotacién de imagenes
hasta el entrenamiento y la implementacién. Sirve como una solucién ideal para pequenasy
medianas empresas (PYME) que carecen de una division de software o inteligencia artificial. A
lo largo de la produccidn, Al Cobot acumula valiosos datos del historial de produccidn, lo que
permite a las empresas rastrear, analizar e integrar esta informacioén para prevenir defectos de

manera proactiva, mejorar la calidad y reducir costos.
Captura e identificacion

TM Al Cobot
TM Al+™ AOI Edge

- Brazo robotico de vision
Al incorporado

- Brazo robético y vision
faciles de integrar

&
YN 2 Image Manager [ ERER

= : . 3

$ e sl Entrenamiento de modelos

s . Implementar el .

T modelo de IA c o de redes neuronales.

Do Do | . TM AI+™ Training Server

I T™M Al+™ . e )
Subirimagenes ¢ s,.. MRICIHIGEREIAE ¢ Subirimagenes . Software de entrenamiento

de modelos de IA

- Facil de aprender y de operar

Cargue imagenes e
implemente el modelo de
IA a través de la intranet de
la fabrica.

Almacenamiento y

recuperacion de imagenes

TM Image Manager

- Software de gestion de
imagenes AOI

- Haga una copia de seguridad

Ejecute entrenamiento, revision y de todas las imagenes de
recuperacion de imagenes de 1A a inspeccién AOI y establezca la
través del navegador. trazabilidad del producto

8008417199
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Ejemplos de aplicacion

Inspeccion
de montaje

Clasificacion

Inspeccion
de defectos

Conteo
/Deteccion

Inspeccion de rayones
/cortes /abolladuras

- Comprobacion si los neumaticos

estan envueltos con pelicula de PE

- Clasificar diferentes materiales
para muebles de madera

- Identificar objetos con dafos
en el borde

- Contando la cantidad del
objeto en la bandeja

- Comprobacion de rayones en
contactos DRAM

8008417199
hola@iasmx.com

+ Lectura de texto de etiquetas

www.COBOT.mx

- Comprobar si todos los cables
estan conectados correctamente

- Reconocimiento del sabor y de la
corteza de la pizza

0D
o

- Comprobacion de si hay restos
de metal en la superficie

- Deteccion de objetos y
posicionamiento 3D

- Comprobacion de abolladuras
en piezas metalicas

- Lectura de texto de etiquetas
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TM Al Cobot

Serie Al Cobot S de nueva generacion

TM5S TMT7S TMI12S

- Carga util: 5 kg - Carga util: 7 kg - Carga util: 12 kg

- Alcance: 946 mm - Alcance: 758 mm - Alcance: 1300 mm

iVelocidad del motor mejorada! Tiempo de ciclo un 25% mas rapido

+ La velocidad del sexto eje aumenta de 225°%s a 450°s
[ J
. * Tiempo de ciclo mejorado en un 25%* mejorando la eficiencia
°

La repetibilidad aumento hasta un 70% a 003 mm
- La repetibilidad de TM5S/TM7S/TM12S5/TM14S es de 0.03 mm, juna mejora del 70%

= 70%

La caja de control se actualizo a IP54

* La caja de control tiene una clasificacion IP54 y es adecuada para aplicaciones
en entornos hostiles

* Proteccion efectiva contra el polvo y el agua

8008417199
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TMI14S TM25S TM30S

- Carga util: 14 kg - Carga util: 25 kg - Carga util: 35 kg

« Alcance: 1100 mm « Alcance: 1902 mm - Alcance: 1702 mm

Nuevo Robot Stick con interruptor de habilitacion y botén RESET

» Robot Stick con interruptor de habilitaciéon de 3 posiciones, botén RESET para
una operacion Mmas segura

* Combine con TM Screen para facil ensefanza, depuracién y control mediante
la consola tactil y la TM Pen

Hasta 31 funciones de seguridad certificadas por TUV como PL=d, Cat.3

q « Caracteristicas de seguridad certificadas por TUV de acuerdo con ISO 13849-1y la
TUVNORD certificacion de seguridad internacional ISO 10218-1

SGS c € * Cumple con UL y CSA con certificacion SGS en Norteamérica y CE en Europa
c us

* Permite evaluaciones de seguridad sencillas con funciones de seguridad flexibles
que reducen el coste de la configuracién del control de seguridad

TMflow™ 2: Seguro, facil y mas inteligente
+ Ul grafica innovadora con software mas exclusivo

TM%"DW * Incluye docenas de nodos de funciones faciles de usar para cerrar la brecha entre
la integraciéon y la aplicacién del robot

8008417199
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TM Al Cobot

Serie Al Cobot S de nueva generacion

Serie moévil TM

TM5S-M / TM7S-M / TM125-M / TM14S-M

TM5M /TM12M / TM14M / TM16M / TM20OM

Los cobots TM Mobile Series se pueden integrar
con casi todas las marcas AGV/AMR del mercado.
Con su vision integrada y la funcion de vision
TM Landmark, la serie movil es extremadamente
adecuada para aplicaciones y tareas que requieren
movilidad. Como por ejemplo cargar y descargar
maquinas o el paletizado.

Aplicaciones en industrias

{ s ©
ﬁ o aia 1 2
2 & 0ooa - = A ) O
3D Bin Picking AGV Pick & Place Montaje Embalaje
- i | | ®- _i &I ﬁ g i
Fod [ ] = m &
Paletizado Seguimiento de Carga Inspeccion Manejo de PCB
transportador /Descarga de maquinas de calidad
{,!"ﬂ ‘ X i & i =
) | . T - A
Pulido y desbarbado Dispensacion Moldeo por inyeccion Atornillar Soldadura

de pegamento

8008417199

hola@iasmx.com www.COBOT.mx f © in @ J 1as AuTOMATION


https://cobot.mx/

Carga util y Alcance

Carga util
(kg)
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TM14
TM14S

TM12
TM12S

C Alta capacidad de carga )

+ Industria de paletizado

* Industria de semiconductores

C Media capacidad de carga >

* Industria de Paneles

* Industria de Procesamiento
de Metales

o

B

Alcance (mm) 700 900 1100 1300 1702 1900

www.COBOT.mx

( Capacidad de carga normal )

* Industria alimentaria

¢ Industria electronica
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Lk

' TMflow™

Mas libertad para programar el Cobot

TMflow™ es un software facil de usar que le permite crear y editar tareas de robots a través de una
interfaz grafica utilizando una serie de nodos de funciones, lo que facilita que los usuarios nuevos
aprendan nuestra programacion basada en flujo sin ninguna experiencia en robdtica. Si prefiere
la programacion no grafica, experimente una forma mas flexible de programar utilizando el
nuevo Script Node y Script Project. La funcidn Script permite a los ingenieros experimentados
programar con légica compleja y editar libremente tareas del robot mediante la compilacion de
codigos. jAdopte el método que mas le convenga y disfrute codificando con una libertad
incomparable!

“_ = M- B L e . ] 4. UL . e . e e |
b ' = | s e e s e
.- ' i
+ = ¥ £
u -~ =5 £ ._ }
- = E | SR
G [ = 18
s - =]
* U basada en flujo * Script para programacion légica compleja
Vision incorporada
TM Landmark
Los robots en general tienen el sistema de
. coordenadas referenciado en su base; cuando la
M| UK x posicion relativa entre los objetos y el robot
5 cambia, el robot requiere un reajuste. Con TM
0 o - o Landmark, el sistema de coordenadas se basa
P AR e en el punto de referencia, el robot solo

necesitard escanear el punto de referenciay la
informacidén de las coordenadas se puede
actualizar sin reajuste. jEsto estd especialmente
recomendado para robots con AGV!

[[] Sistema de coordenadas [ ] Sistema de coordenadas
con TM Landmark en otro robot

Calibracion visual

La placa de calibracion TM puede reducir en
gran medida la complejidad del proceso de
calibracién visual. Ya sea que los usuarios estén
usando una camara EIH, ETH o Upwardlooking,
simplemente coloque la placa de calibracién
debajo de la camara, presione el botén y
TMvision™ hard todo el trabajo.

8008417199
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Aplicacion de vision incorporada

r = r =y r = 7 'n,
Gosicionamienta I
- e - o~ = &

- add

Ojo en mano Ojo a mano Mirando hacia arriba Seguimiento
de transportador

Cldentiflcaci(')n) W]
Lectura de codigo de barras/ OCR
cédigo QR
C Medicién ) Lﬂ III
3
Medicién de distancias Calibrar Contar (borde)
y angulos
Inspeccion con ID 5 : @ 0
C P (@] (o] [m] [k M)
Clasificacién Deteccion Segmentacién Deteccion
de imagenes de objetos semantica de anomalias
TMCraft

Crear una interfaz personalizada con TMcraft para segundo desarrollo

TMcraft es una nueva arquitectura que le permite crear su propia interfaz de usuario personalizada o programa en
segundo planoy integrarlo en TMflow™, nuestro software de programacion de cobots.

Ofrece la libertad de desarrollar aplicaciones plug-and-play de terceros utilizando C# y desarrollo WPF. Ademas,
hay disponible un asistente para facilitar el desarrollo de aplicaciones de alto nivel, como soldadura, paletizado y lijado,

lo que facilita la personalizacion y la creacion de las aplicaciones que necesite.

* Los desarrolladores pueden desarrollar - Embeber en TMflow™ utilizando plugins
nodos en su propio entorno de terceros

8008417199
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TMvision™

Una integracion perfecta entre cobot vy vision artificial

- Integracion de manos y ojos para una solucién que ahorra tiempo y trabajo.

- Potente funcion de vision: la combinacion de vision artificial tradicional y vision de |IA ofrece al
usuario una funcion de visidn integral que incluye posicionamiento con vision, medicion,

inspeccion de defectos, OCR y lectura de codigos de barras.

- Administre facilmente tanto el brazo robdtico como las funciones de vision dentro de un solo
software, eliminando la necesidad de aprender dos programas separados y las preocupaciones

sobre la compatibilidad del sistema o los problemas de interfaz.

e:-e *

- Visiéon TM incluida, integrada en un solo sistema

- Integracion de sistemas separados para brazo

Vision TM integrada

robdtico y vision externa

Brazo robodtico + Vision externa

Céamara

Cable de senal de
camaray cable de
alimentacion.

Sistema de
reconocimiento
por vision

Programacion de
vision y robot

Cargar

Todo en uno

Cables guiados internamente

Camara color de 5M, enfoque
automatico, fuente de luz
incorporada, diversas aplicaciones

Integrado en un software TMflow™
para una facil programacion

El coste del brazo robdtico
incluye el sistema de vision

Requiere un mecanismo
adicional para la integracion

Los cables tendidos externamente
pueden provocar problemas como
cables enredados o tirados o polvo
resultante de la friccion

Configuracién complicada de
lente, cdmara, fuente de luzy
software

Es necesario gestionar
la interfaz de comunicacion
entre dos software distintos

Se requiere un cargo adicional de
software/hardware de vision

8008417199
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TM 3DVision™

Una solucion de visién 3D plug-and-play no requiere integracién de software/hardware adicional

Cuando los materiales entrantes se apilan o se organizan en diferentes configuraciones, la funcién de
posicionamiento puede volverse ineficaz o menos precisa debido a las limitaciones de la vision 2D de un
robot estandar, que no puede capturar coordenadas 3D. Para superar este desafio, Techman Robot ha
introducido TM 3DVision™, una solucion de vision artificial 3D con una camara 3D Plug&Play designada,
disefada para ampliar la gama de elementos reconocibles por el sistema de vision y mejorar la precision

tanto del posicionamiento basado en la vision como del movimiento del brazo.

D =
Q =\ 7
'z
Oy '
- d
||
Robot de la Cdmera 3D de la Software de la [0 © O
empresa A empresa B empresa C
La solucion tradicional Solucion todo en uno
Requiere mas tiempo y costos laborales para integrar Reduce significativamente los costos y esfuerzos de
el brazo robdtico, la cdmara 3D y el software de integraciéon, mantenimiento y problemas de
diferentes marcas. responsabilidad

Caracteristicas

- La integracion del software 3D y la interfaz TMflow™ logra una alta integracion y una facil operacion.

- No se requiere ningun controlador de visidon adicional. No es necesario realizar complicadas configuraciones
de protocolo de comunicacion del sistema.

- Se puede utilizar con la funcion de verificacion de colisiones y prevenir posibles riesgos de colision.
Esto es muy recomendable para las aplicaciones de Bin Picking aleatorias.

P2

T R
R (oM

P3

+ Recoger materiales dispersos « Posicionamiento 3D de un solo elemento

8008417199
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Q TM Image Manager

Construya una trazabilidad de calidad para su producto

Después de que una empresa vende su producto a los clientes, a menudo tendra que lidiar con los
comentarios o quejas de los clientes. Por lo tanto, es esencial que las empresas establezcan un
sistema integral de seguimiento de la calidad. TM Image Manager es una herramienta de software
altamente compatible con la funcién de visién de TM Robot. Puede ayudarle a gestionar
eficazmente los registros de inspeccion de calidad de cada producto. El inspector puede monitorear
el progreso de la inspeccion en tiempo real y los resultados se registrardn automaticamente como
datos de imagen. Estos datos se pueden revisar en cualquier momento para aumentar la precision
de la inspeccion. Ademas, también se puede crear un resumen de calidad para cada producto y se
pueden reducir los costos potenciales necesarios para las actividades del servicio posventa.

Caracteristicas

- Interfaz basada en navegador para una operacion facil e intuitiva

- Administrar imagenes y resultados de inspeccion a través de la base de datos para abordar las necesidades
de copia de seguridad y busqueda

- El usuario puede filtrar las imagenes de inspeccion de calidad por diferentes condiciones, como tiempo,
orden de trabajo, cédigo de barras, etc. en cualquier momento

- Ayuda a los inspectores a comparar las imagenes de inspeccién y del articulo estandar para reducir efectiva-
mente la probabilidad de errores de juicio

- El usuario puede planificar y disefar la configuracion de inspeccidon para realizar un monitoreo en tiempo
real de la posicion, el resultado y el progreso de la inspeccion

- Inspeccién de configuracion - Copia de seguridad y busqueda - Soporte de interfaz de doble

y revision del progreso del historial de inspeccion verificacion humana

o P
Y740 -
¥
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TM Al+™ Training Server

Integre completamente manos, ojos y cerebro en el campo de la automatizaciéon

TM Al+™ Training Server es una herramienta de software que le ayudara a gestionar datos de
imagenes, configurar parametros de entrenamiento de IA y entrenar modelos de IA. La soluciéon de
IA puede ayudarle a entrenar un modelo que se adapte a sus necesidades sin esfuerzo. Este
modelo de IA se puede aplicar tanto al brazo del robot como a la vision artificial, formando asi una
poderosa combinacion de brazo (cobot), ojo (vision artificial) y cerebro (l1A). La interfaz de usuario
facil y sencilla ayuda al usuario a introducir rapida y comodamente la tecnologia de vision de IA en
la produccion. La IA que incorpora un sistema de vision puede eliminar eficazmente los problemas
de calidad resultantes de la fatiga o el error humano.

Caracteristicas

- Una interfaz grafica que es facil de aprender

- Disefiado como un software basado en navegador al que puede iniciar sesion en cualquier lugar con un
navegador web

- Todos los datos de imagenes utilizados para el entrenamiento del modelo de IA se almacenan en una
base de datos local para garantizar que los datos clasificados de la empresa estén seguros

- Potente tecnologia Al Vision con capacidades que incluyen deteccion de anomalias, clasificacion,
deteccion de objetos y segmentacion semantica

Cuatro pasos para entrenar facilmente el modelo de IA

CCoIeccién deimégenes) > 4 CEntrenamiento) > CImpIementacién)

Recopilar datos de imagenes

- Tome varias fotografias del objeto y carguelas en TM Al+™Training Server

TM Al+™ Training Server

- Seleccione el tipo de tarea de vision:
Clasificacion, Deteccion, Segmentacion, Deteccion de anomalias

- Etiguete las muestras de imagenes cargadas
- Configure los parametros de entrenamiento y comience el entrenamiento

- Evalue el resultado del entrenamiento

Importar modelo de |A

- Descargar el modelo de IA entrenado desde el servidor de entrenamiento
al robot TM o0 a una camara externa

- Comenzar la inferencia de 1A

8008417199
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TM Al+™ Training Server

El software de funciones inteligentes que le ayuda a implementar
TMvision en todos los puntos necesarios de la fabrica

TMvision™, una de las funciones mas emblematicas de TM Robot, ahora se esta volviendo mas
flexible de implementar. Si tiene requisitos para configurar areas de trabajo puramente visuales
en la fabrica o necesita varias camaras en una unica area de trabajo visual,

TM Al+™ AQOI| Edge sera la mejor solucion para optimizar sus costos de implementacion y al

mismo tiempo satisfacer las necesidades de funciones visuales.

Caracteristicas

- Facil integracion de TM Al+™ para mejorar la precision y el ancho de la inspeccion AOI

- Compatible con las camaras TM Plug&Play™ para ahorrar tiempo de integracion de la camara
- La interfaz amigable TMflow™ es facil de dominar. No es necesario que trabajadores
experimentados aprendan software nuevo

S

OO0O0OO0OO0O0OO

- TM AlI+™ AOI Edge es compatible con ordenadores personales e industriales utilizados en
lineas de produccion. Al conectar una cadmara externa a un ordenador, los usuarios pueden
utilizar TMvision™ para realizar tareas como inspeccion y medicion de defectos.

8008417199
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TMstudio Pro

TMstudio Pro es un software de simulacion de programacion offline, para TM Al Cobot, que permite

a los usuarios crear escenas de simulacion de multiples robots sin la necesidad de un robot fisico.

1.Crear una escena
- Importar un archivo CAD en lugar de configurarlo en el mundo real
- Generar una ruta para el robot desde CAD

- Simular multiples robots en la misma escena virtual

2.Programar
- Programe de la misma manera que usa TMflow™
- Importe o exporte entre TMstudio Pro y el robot

- Pruebe su proyecto y TMcraft Node en la escena virtual

3.Simule
- Visualice el alcance del robot en una escena virtual
- Compruebe la deteccidon de colisiones y corrija su solucion

- Estime el tiempo del ciclo del robot

Caracteristicas del producto

e

[ Validacion
Detecta colisiones, asegura el alcance del robot y valida el espacio de trabajo durante la
programacion, minimizando asi los errores durante el tiempo de ejecucion
Ahorro de tiempo
Disefie el uso de su robot de manera eficiente sin configurar estaciones de trabajo robdticas

en el mundo real

Planificacion confiable

%
o
Programe su sistema robotico con un tiempo de ciclo preciso
~—y
=
=

Aumente los ingresos

Facilite a los usuarios la planificacion, simulacién y presentacion de soluciones a los clientes
finales, permitiendo demostraciones mas claras y debates en detalle para mejorar el éxito de
las ventas

8008417199
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TM Plug&Play™ Solucion

Todos los periféricos robdticos lideres funcionan con Techman Robot y desarrollaron juntos TM
Plug&Play™, una suite que integra software y hardware relacionados. Todo el software y hardwa-
re se prueban y verifican para permitir al usuario descargar el paquete de software y aplicarlo al
hardware que compra. Esto puede reducir significativamente el tiempo y los costos laborales ne-
cesarios para producir hardware y programacion para la automatizacion.

Comience a usar en 5 minutos

Adquiera

TM Al Cobot
( Descargar el paquete }béplicar y probaD_’CDrograma de agts)rnatlzamon)
de software de edicion

Adquiera la solucién
TM Plug&Play™

Introduccion a la linea de produccion simple, eficiente y rapida

PAQUETE
DE
HARDWARE

; me 5
mE 1
24 {
E 0 -
i = =
Bl L — | (=
o m . N o .r. lg
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PAQUETE 2 2 P
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.Release ]
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Certificado TM, perfecta integracion y utilizable tras la instalacion

TMPlug&Play”™

TM Robot trabaja con proveedores de equipos periféricos para construir conjuntamente un ecosistema
integral TM Plug&Play™. Cada producto TM Plug&Play™ certificado ha sido calibrado y probado por TM Robot
y proveedores de equipos periféricos. Esto garantiza que los usuarios reciban la experiencia de usuario dptima

y la calidad operativa del robot mas confiable.

D = % =
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TOYO
CHY2B-S80

SMC Magnet Gripper
Unit for Collaborative Robots
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Weiss Robotics
GRIPKIT-CR-PRO-L

i

More Information on
Www.t WT’I(‘/‘)U[ com

ZLIN ROBOTICS
Universal Mobile Stand

Zimme
HRC-03 TM-Kit
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TM Al Cobot
Especificacion de la serie S

Especificacion

Modelo 55 TMTS TM55-M TMT5-M TM55-X TMTS-X
Peso 239kg 229kg 23.9kg 229kg 236kg 226kg
Carga Util maxima Skg Tkg Skg The Skg Tkg
Alcance G46am T58mm S46mm T58mm S46mm T58mm
Rangode | J1,J2, )4, )5, )6 +/- 360°
movimientos J3 +/- 158° | +/-152° | +/- 158° | +/-152° | #4158 | +/-152°
J1,J2,J3 210°fs
Velocidad J4, 15 225°%s
J6 450%/s
Max. Velocidad 4.5mfk
Repetibilidad +/- 0.03 mm
Grado de libertad & ejes giratorios
Caja de control Entradas digifa!es: 16/ Salidas digit?li_es: 16
E/s i Entradas ana.[u.glcas: 2/ Sa1jdas arla.[uglcas: 2
Conexitn de Entradas digitales: 3 / Salidas digitales: 3
herramienta DO_0 (DO-0/Al) / DO_L (DO-1/RS5485-) f DO_2 (DO-2/R5485+)
Fuente de alimentacién de EfS 24V 2.0A para caja de control; 24V 1.5A para herramienta
Clasificacién IP IP54 (brazo robética); IP54 (Caja de control) | IP54 [brazo robdtico) | 1PS4 {brazo robstical; IP54 (Caja de control)
Consumo de energia tipico 240W
Temperatura 0=-50°C
Clasificacién de limpieza 150 Clase 3
Fuente de alimentacién 100~240WCA, 50~60 Hz | 24~60WCC [ 100~240WCA, 50~60 Hz
Interfaz de E/S 3XCOM « 1XHDMI * 3XLAN ~ 4 X USB2.0 ~ 2XUSB3.0
Comunicacion R5-232/R5-422/R5-485, Ethernet, Modbus TCP/RTU (maestro y esclavo)
PROFINET (opcional), Etheriet/IF (opcional)
Entorno de programacién TMflow (basado en diagrama de flujo/script)
CE, SEMI 52 [opcional)

Certificacién

IA v vision robdtica
Funcién de & Clasificacién, Deteccidn de Objetos, Segmentacion, Deteccidn de Anomalias, Al OCR
Posicionamiento, Lectura de codigos de barras 10,20, OCR,

Aplicaciones : : j
pli Deteccion de defectos, Medicion, Verificacion de ensamblaje

Precisién de posicionamiento Posicionamiento 20: 0,1 mm* ™!
Ojo en mano (integrado) Camara en color con enfoque automdtico y resolucidn de 5 M, distancia de trabajo 100 mm - e N/A
Ojo a mane (opeional) Admite un maximo de 2 cdmaras GigE 20 o 1 cdmara Gigk 20 + 1 cdmara 30" '
"L os datos de esta tabla estdn medidos por el laboratorio TM y la distancia de trabajo es de 100 mm. Notar que en aplicaciones

practicas, los valores relevantes pueden ser diferentes debido a factores como la fuente de luz ambiental en el local, las caracteri

sticas del objeto y los métodos de programacian de visidn que afectaran el cambio en la precisian.
"¢ onsulte el sitio web oficial de TM Plug&Play para conocer los modelos de cdmaras compatibles con TM Robot.

f in @ ¢} 1AS AUTOMATION
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Especificacidn

Modelo TM125 TM145 TM255 TM125-M TMI145-M TM255-M TM125-X TM145-X TM255-X
Peso 333kg | 33kg 80.6Kg 333kg | 33kg | 806Ke | 33kg | 327k 80.3 Kg
Carga (til maxima 12kg 14kg 25kg 12kg 14kg 25kg 12kg 14kg 25kg
Alcance 1300mm 1100mn 1902mm 13008m 1100mm | 1902mm | 1300ma 1100ma 1902mm
Rangode | J1,J2,J4,J5,J6 +/- 360"
movimientos J3 +-162° | +/-159° +/- 166° +-162° | +/-159° | +/-166° | +/-162° | +/-159° +f- 166°
J1, .12 130°/s 100%fs 130°fs 100°/s 130°fs 100%/s
J3 210%/s 130%/s 210°/s 130%s 210°%s 130%s
Velocidad 14 225%s 195%fs 225%s 195%f5 225°%s 195%/s
15 225%fs 210%/s 225%s 210%s 225%s 210%/s
J6 450°fs 225%s 450%/s 225%s 450%s 225%s
Max. Velocidad 4,50 5.2ms 4.5mf 5.2mk 4.5mfs 5.2mk
Repetibilidad +/-0.03 nm +{-0.05mn +f-0.03 mm +{- 0,05 mm +{-0.03 mn +f-0.05 ma
Grado de libertad 6 gjes giratorios
Caja de control Entradas digifalles: 16/ Salidas digitfllf_ls: 16
Entradas analdgicas: 2 / Salidas analdgicas: 2
S Conexion de Entradas digitales: 3 / Salidas digitales: 3
herramienta DO_0 (DO-0fAI) f DO_1 (DO-1/R5485-) f DO_2 (DO-2/RS485+)
Fuente de alimentacién de E/S 24V 2,04 para caja de control; 24V 1.54 para herramienta
Clasificacion IP IP54 (brazo robdtico); IPS4 (Caja de control) IP54 (brazo robdtica) IF54 (brazo robdtico); IP54 (Caja de control)
Consumo de energia tipico 400W | BO0W 400W | eoow 400W | 600W
Temperatura 0~50°C
Clasificacion de limpieza IS0 Clase 3
Fuente de alimentacidn 100~240VCA, 50~60 Hz | 200~240 vca, 5060 Hz 24~60vee | a8~60vce | 100~240vea, 50~60Hz | 200~240veA, 50~60 Hz
Interfaz de E/S 2XCOM ~ 1XHDMI ~ 3XLAN ~ 2XUSB2.0 ~ 4 X USB3.0
e R5-232/R5-422/RS-485 » Ethernet ~ Modbus TCP/RTU [maestro v esclava)
Comunicacidn - -
PROFINET {opcional), EtherNet/IP (opcional)
Entorno de programacion TMflow (basado en diagrama de flujo/script)
Certificacion CE, SEMI 52 [opcional)
IAy vision robotica
Funcién de 1A Clasificacidn, Deteccidn de Objetos, Segmentacion, Deteccidn de Anomalias, Al OCR
Aplicacione: Posicionamiento, Lectura de codigos de barras 10/20, OCR,
Deteccion de defectos, Medicidn, Verificacion de ensamblaje
Precision de posicionamiento Posicicnamiento 20: 0,1 mm* ™
Ojo en mano (integrado) Cémara en color con enfogque autamdtico y resslucion de 5 M, distancia de trabajo 100 mm = N/A
Ojo a mano (opcional) Admite un maximo de 2 cdmaras Gigk 20 o 1 cdmara GigE 20+ 1 camara 30* @
*"!Los datos de esta tabla estan medidos por el laboratorio TM y la distancia de trabajo s de 100 mm. Notar que en
aplicaciones practicas, los valores relevantes pueden ser diferentes debido a factores como la fuente de luz ambiental en el
local, las caracteristicas del objeto v los métodos de programacidn de vision que afectaran el cambio en la precisian.
“Piconsulte el sitio web oficial de TM Plugg&Play para conocer los modelos de camaras compatibles con TM Robot.
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Especificacion de software

Requisitos de instalacion de TM Al+

Requisitos de Software

Version del software TM Al+ Training Server Ver. 214

Requisitos de hardware

Sistema operativo Ubuntu 20.04 LTS Desktop*™ (64-bit)
UPC Procesadores Intel® Core™ i7 de séptima generacion o superior
RAM 32 GB o mas

Solo es compatible con las microarquitecturas GPU*?*# de NVIDIA Turing y Ampere.
Recomendacion: Serie NVIDIA GeForce RTX 30 (3060 de 12 GB o superior)

Tarjetas graficas - -
GPUs profesionales NVIDIA RTX (A4000 de 16 GB o superior)
GPUs profesionales NVIDIA Quadro RTX (4000 o superior)

Almacenamiento 2 TB 0 mas (se recomienda SSD)

Interface de comunicacion Ethernet

Ayuda de idioma EN, TW, CN, DE, ES, FR, JP, KO, PT, TH, VI

*0 Linux en VM no es compatible.
*@ No es compatible con GPUs distintas de NVIDIA, como AMD e Intel.
* No es compatible con las GPUs NVIDIA de otras microarquitecturas, como la serie GeForce RTX 40 basada en la

microarquitectura de Ada Lovelace.

Requisitos de instalacion de TM Image Manager I'_'C?

Requisitos de Software

Version del software TMflow Ver. 214

Requisitos de hardware

Sistema operativo Ubuntu 20.04

UPC Intel i7 o superior

RAM 16 GB 0 mas
Almacenamiento SSD de 2 TB o superior
Interface de comunicacion Ethernet

Ayuda de idioma EN, TW,CN

1. Compatibilidad exclusiva con TM Al Cobot y TM Al+ AOI Edge
2. Las tarifas de licencia se determinan en funcién de la cantidad de dispositivos
Limitaciones
conectados, con un maximo de 10 dispositivos* "

3. Admite transmision de imagenes simultanea para hasta 10 dispositivos* 2!
*0 Cuando los usuarios compren 10 dispositivos, el sistema ya no impondra un limite méaximo en la cantidad de conexiones de dispositivos.
*@ Techman Robot puede garantizar el funcionamiento normal de hasta 10 dispositivos conectados. Superar este limite puede requerir que

los usuarios evaltien posibles problemas de sobrecarga del sistema, como un rendimiento reducido del sistema.

Requisitos del sistema para TMstudio Pro

Requisitos de hardware

Sistema operativo Windows 10 o superior

UPC Intel 17 Gen 7+, AMD Ryzen+

Nucleos 4

RAM 16GB RAM

Almacenamiento Unidad C con 30 GB de almacenamiento SSD disponible
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CONTACTANOS
® 800841 7199

F,E hola@iasmx.com

@ cobot.mx

MATRIZ MTY

&4 Av. Arco Vial No.199, calle 3 interior |,
Prologis Park, Apodaca, N.L. C.P. 66627.
Entre Av. Miguel Aleman y Antigua Carretera a
Agua Fria.

@ SUCURSAL SALTILLO

Calle Tercera, No.193. La Aurora
C.P. 25298, Saltillo Coahuila.
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